AUTO-GUIDAGE avec Webcam et Logiciel GUIDEMASTER

( Mise à Jour 9 juillet 2008 )
Ce document n’est pas un tutorial de Guidemaster  c’est simplement mon expérience personnelle de guidage avec l’utilisation du logiciel Guidemaster 
Sans une rigidité parfaite de la Lunette Guide , et sans non ballant des câbles le Guidage : c’est mission impossible .
Avant d’installer le logiciel Guidemaster
Télécharger : 
- dotnetfx.exe:  http://www.microsoft.com/downloads/details.aspx?FamilyID=0856EACB-4362-4B0D-8EDD-AAB15C5E04F5&displaylang=fr 

- Drivers Ascom :   http://www.ascom-standards.org/ 

Installer Guidemaster :  http://www.guidemaster.de/guidemaster_demo_en.asp 
A ) EXEMPLES  de MONTAGE DE LUNETTE GUIDE 80/400 sur un S-C.203mm
1) MONTAGE CLASSIQUE à 2 Anneaux & Vis à 120 °
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2 ) LE MONTAGE MIXTE que j’utilise : 1 anneau + 1 support Micrométrique 
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Une Platine Alu de 8 mm d’épaisseur ( 5mm suffisent très largement )  fixée sur les Baffles Avant/Arrière du Tube 

Ici dans ce montage , il s’agit d’un seul collier + un Support Micrométrique .
Avantage :  quand on cherche une étoile guide , la Lunette ne se barre pas dans tous les sens , j’ai trouvé ingérable avec 2 Colliers et 6 vis de positionnement 

Inconvénient :  la Lunette  est plus haute de 4 cm et amène donc un déport plus grand avec un peu plus de charge de contre poids .
Mais pour moi, l’avantage est plus grand que l’inconvénient … ( A mon avis , a ce stade ou on en est a chercher une étoile guide , parce qu’on est déjà sur l’objet recherché à imager, et il est inutile a  ce moment là de faire tout basculer ou bouger avec le problème évoqué dans le système a 2 anneaux.

Par ailleurs , après de nombreux guidage , la rigidité de ce montage est excellente , jusqu'à 10mn de Guidage sans aucun souci .

DETAIL du montage sur un Support MICROMETRIQUE   
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C’est extrêmement pratique, on desserre les 3 Vis de l’anneau classique , et on tourne les molettes Est/Ouest & Sud/Nord pour rechercher l’Etoile de Guidage , ensuite il n’ y a qu’a serrer les 3 Vis avec douceur .
Le Support Micrométrique permet des débattements de l’ordre d’une 15 aines de  degrés , ce qui est très largement suffisant .

ATTENTION !!  je n’ai pas dit que ce montage était le bon ou le meilleur , tout autre montage assurant une Extrême Rigidité mais aussi une facilité d’utilisation onviendra aussi bien . Simplement c’est le montage que j’utilise et que je connais bien .C’ est donc un exemple de montage parmi d’autres .
B ) CAMERA DE GUIDAGE 

Les Webcams suffisent pour cette opération , l’idéal serait une VP ou TouCam avec Capteur Noir&Blanc ( CCD beaucoup plus sensibles ), mais une VP avec drivers 1/6 de seconde , voir des webcams normales suffisent .
Avec les logiciels courant de guidage , on peut empiler 1 , 2 x images ce qui bien sur multiplie la luminosité de l’étoile guide .

Les Cams Vidéo miniatures , fonctionnent également parfaitement bien avec leur grande sensibilité , mais nécessitent un convertisseur analogique/numérique pour port USB .

C ) LOGICIELS DE GUIDAGE :

Il existent plusieurs softs de Guidage , de Type Guidedog, Guidemaster, Iris, AstroSnap ………
Pas question ici de les décrire, je n’en serais pas capable ()

Je suppose que tous sont performants, personnellement, j’ai choisi Guidemaster parce que je le trouve simple mais également parce qu’il est maintenu en permanence par son auteur .
D ) PREAMBULE AU GUIDAGE :

Il est Totalement illusoire de penser que lorsque l’on aborde pour la 1ère fois l’auto-guidage, , on va imager un objet , il faut passer par de nombreuses phases d’apprentissage ………… de nombreuses heures à imager le premier champ d’étoiles venu . Cela afin de comprendre POURQUOI un Auto-Guidage Fonctionne ou ne Fonctionne pas .

Cette Phase est Obligatoire et n’est en aucun cas du temps perdu , bien au contraire , elle sera le gage que lors des acquisitions futures auto-guidées , ce ne sera que du plaisir , la qualité de l’auto-guidage sera redondante et sans galères .
E ) Environnement du systeme décrit dans ce document:

-  La monture est une GPDX , utilisé avec une Raquette Skysensor entrée RS232
Dans ce cas, Cable direct ( aucune interface utilisée ) du Port COM RS232 d’un PC est possible.( Mode LX200)
-  Si il s’agit d’une raquette basique, une interface est necessaire .
- Le Logiciel GUIDEMASTER est capable de guider quasiment toutes les montures existantes , il suffit de le configurer selon le système utilisé .

En outre , suivant le cas , les Interfaces Achay,  Bonduelle ou PierroAstro pourront être utilisées sur des Ports USB ou // d’un PC .
- Webcam VP sur une Lunette 80 / 400mmm .
F ) Préparation ,Mise à Niveau ,en STATION & Equilibrage
1. Positionner la Monture ou sa platine de fixation avec une Planéité parfaite, utilisation de 2 Niveaux à 90° . Tout le matériel qui sera utilisé est en place .
2. Equilibrage / Déséquilibrage de la monture

            # Pour ma part, je réalise un équilibrage parfait , pourquoi ? , parce que simplement ,

            une GPDX c'est pas une Paramount au niveau charge de poids , et une C8 ou + , 

            quand on ajoute le pds d'une lunette , plus éventuellement un Apn , c'est presque 

            de la surcharge  Plus tard , avec l’expérience, suivant le comportement de l’ensemble .
Il est possible qu’un léger déséquilibrage  affine la qualité du Guidage 

-Barre de contre poids a l'Est => surcharger la barre 

-Barre de contre poids a l'Ouest => alléger la barre
3. Mise en Station , la plus parfaite possible au viseur Polaire , puis pour les puristes on peut affiner avec un King d’Astrosnap par exemple, sur une GPDX
4. Pour Certaines Raquettes GoTo,  positionnement 2 / 3 étoiles .

5. Lancer le suivi de la monture .
6. Ouvrir le logiciel d’acquisition  sans activer quoi que ce soit .
7. Positionner le Tube d’acquisition sur un champ d’étoiles  comportant une etoile de bonne magnitude 3 / 4 ( c’est plus facile pour commencer )
8. Positionner la Lunette Guide sur la même Etoile .

G ) REGLAGE -> OPTIONS :  -  ECRAN CONFIGURATION TELESCOPE
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· Choisir l’Interface de guidage & indiquer le N° de Port Série 

· Cocher Corrections AD/DEC simultanées

· Cocher Pas de compensation de jeu ( Backlash)

· Cocher Activer AD et Activer DEC.

· Ne pas Cocher activer Détection du Jeu en Dec 

· Important !! , mettre au minimum 20S , 20000ms dans les durées de Calibration , avec les 5000ms d’origine, ça ne fonctionne pas , pas assez de nombre de pixels de déplacement .
H ) REGLAGE -> OPTIONS :  -  LUNETTE GUIDE
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· Saisir la FOCALE Réelle de l’ Instrument Guide 

· Erreur Maxi sans Corrections en DEC & AD , 1 arc/sec paraît être une bonne valeur .
· Les autres valeurs d’origines .

· Cocher Démarrer le guidage immédiatement .

I ) REGLAGE -> OPTIONS :  -  CAMERA DE GUIDAGE 
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J ) TEST DE LA CONNEXION et Positionnement de la Webcam 

-  Apres le choix de la cam, webcam de guidage et les réglages de luminosité,

centrer a peu près l’étoile au milieu de l’écran , pour s’aider , faire un clic droit sur la fenêtre de visualisation pour faire apparaître un réticule a 90°.
- A LA RAQUETTE VIRTUELLE , effectuer des Tests de Déplacement par les Touches            N S E O .

- Positionnement de la Webcam , Cam de Guidage , le But de la Manip est que sur une   des 2 positions Est & Ouest , l’appuie sur les Touches de Directions, se fassent dans le bon sens . Faire la manip à l’EST par exemple .
Faire tourner la webcam dans le Porte Oculaire jusqu'à ce qu’un déplacement par appui sur par exemple  E (Est) face déplacer l’Etoile à Gauche et de façon parallèle au reticule de la fenêtre, vérifier également en N / S .
· A ce moment là, les cases INVersion RA / DEC ne sont pas cochés 

L’Auteur indique que l’orientation de la webcam n’est pas nécessaire , mais après multe tests , chez moi cela fonctionne mieux en procédant de cette façon d’ailleurs recommandée dans d’autres softs .
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J ) CALIBRATION DES MOTEURS : 

LANCER LA CALIBRATION  en ayant la bonne Vitesse de Guidage sur le bon Setup de la raquette de l’ordre de 0.3 / 0.7 X  la vitesse sidérale .

Valider « Choisir Etoile Manuellement », le Système va déplacer l’étoile dans toutes les directions , certaines plusieurs fois , il suffit de regarder et d’attendre…qu’un nouvel écran apparaisse..Cet apprentissage dure quelques minutes, regarder les messages dans la fenêtre « état » ( en bas a droite) , le système demande de cliquer sur l’étoile lors des changements de directions.
Un nouvel écran apparaît, il suffit de valider pour SAUVER les valeurs de  Calibration des Moteurs.

** Ne pas s’inquiéter du Message « erreur Dec supérieur à » , ……c’est une GPDX…….

Et ça n’a pas d’incidence pour la suite .
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La Calibration est terminée .

* une bonne astuce, c'est de repérer le positionnement de la webcam sur le 

porte-oculaire , cela permet après la 1ere calibration obligatoire de ne plus recalibrer

pour les soirées futures .

« SAUVER » Impérativement 

K ) L’ECRAN des parametres de l’autoguidage 
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LES PARAMETRES IMPORTANTS :
1) au niveau de l'agressivité en DEC et RA je suis proche de 60 % sur les deux ,  honnêtement , j'ai testé a 30 , 40 % , ça ne change pas grand chose chez moi .
6) "Additionner les Images" au dessus de la raquette virtuelle, permet de s’affranchir
en partie de la Turbulence ou du vent , ainsi que d’augmenter la luminosité de l’étoile           guide dans le cas ou elle est faible. Dans les cas évoqués additionné jusqu'à 3 images est un bon paramètre.

3) 2 Courbes s’affichent AD en haut et DEC en bas, elle permettent de suivre l’évolution        des corrections , dans la phase de Test elles permettent de voir si il y a emballement des corrections et dans ce cas arrêter le guidage et  chercher où se situe le problème..
Laisser la résolution à 5 arc/s

 5)   Visualise les impacts de correction dans la cible , il est clair que si les impacts   « sortent »    de la cible c’est qu’il y a un souci 

4)   Visualise l’étoile guide , éviter un fond trop clair , l’importance de la rondeur de l’étoile est très relative , même avec une étoile un peu déformée ce n’est pas un souci dans la mesure où elle est assez brillante sur un fond gris très foncé ou noir .

de toute façon le soft calcule le barycentre  de l’etoile .

2)   Personnellement je n’utilise pas « moyenne dec/ad » , en fait il s’agit de dire au soft si

une valeur est donnée par exemple 2 , effectue le déplacement moyen de l’étoile sur 2 images  

K ) Conclusion

Passer beaucoup de temps à la compréhension de la mise en œuvre de l’autoguidage avant d’imager un quelconque objet EST UN GAIN de TEMPS . Une fois compris est en fonction ,l’autoguidage n’est que du bonheur en Ciel profond .
Mais je préfère me  répeter (
Sans une rigidité parfaite de la Lunette Guide , et sans non ballant des câbles le Guidage : c’est mission impossible .
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